Вопросы к экзамену по дисциплине Основы Теории Автоматического Управления.
Лекция 1. Основные понятия теории автоматического управления.

1. Понятие об управлении.

2. Объект автоматического управления.

3. Принципы автоматического управления.

4. Функциональная схема системы автоматического управления.

5. Классификация систем автоматического управления.

Лекция 2. Математическое описание систем автоматического управления.

1. Моделирование САУ.

2. Разбиение САУ на звенья.

3. Статические и динамические характеристики звеньев САУ.

4. Дифференциальные уравнения звеньев САУ.

5. Дифференциальные уравнения систем автоматического управления.

Лекция 3. Операционное исчисление.

1. Преобразование Фурье.

2. Преобразование Лапласа.

3. Свойства преобразования Лапласа.

4. Решение линейных дифференциальных уравнений.

5. Решение интегральных уравнений.

Лекция 4. Линейные системы автоматического управления.
1. Передаточная функция.

2. Переходная функция.

3. Весовая функция.

4. Частотные и логарифмические характеристики.

5. Типовые звенья линейных систем автоматического управления.

Лекция 5. Устойчивость линейных систем автоматического управления.

1. Основные понятия устойчивости.

2. Связь устойчивости с корнями характеристического уравнения.

3. Критерии устойчивости.

4. Алгебраические критерии устойчивости.

5. Запас устойчивости.

Лекция 6. Исследование качества линейных систем автоматического управления.

1. Показатели качества переходного процесса.

2. Прямые методы определения показателей качества.

3. Интегральные оценки качества.

Лекция 7. Случайные воздействия в линейных системах автоматического управления.

1. Основные понятия теории вероятности.

2. Понятие случайной функции.

3. Основные характеристики случайной функции.

4. Стационарные случайные функции.

5. Спектральное представление стационарной случайной функции.

6. Спектральная плотность стационарной случайной функции.
7. Преобразование стационарной случайной функции стационарной линейной динамической системой.
